Jornada Técnica
El control de la mecanizaciény el procesado
Forum Almendro 2019

Conectividad en maquinaria del almendro
e informacion actuable

: S
Agroplanning . N

agricultura inteligente

Dr. Jorge Martinez Guanter

28 Noviembre 2019 - Ecija

Jornadas

nferémpresas.



Un nuevo paradigma en el cultivo del almendro

Mejora del cultivo y variedades
Nuevos marcos de plantacion

Introduccion de la Agricultura de Precision

Nuevos sistemas centrados en




Nuevos elementos conectados en parcela

El vehiculo agricola como




Agroplanning

smart farming

vision

Todo el potencial de la inminente evolucién
de la agricultura se verd impulsado por la
innovacion, la tecnologia y la veracidad de
los datos en origen.

mision
Ayudar en la toma de decisiones agricolas a

través de datos fiables en tiempo real de
vehiculos conectados y explotaciones.

Generar informacién actuable e
interoperable para impulsar la productividad,
eficiencia y una trazabilidad digital en origen
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Hardware | Conectividad | Veracidad

+15 anos de experiencia en Sistemas de Manejo
de la Informacion Agricola y herramientas de
Agricultura de Precision

+300 vehiculos conectados en EU | multimarca
57 % en cultivos superintensivos/ 23% en almendro

Agroplanning
agricultura inteligente




Digitalizacion completa de la explotacion

La solucion integradora de datos multi-fuente

Gestion avanzada
de flotas Mantenimiento

predictivo

Horas de trabajo efectivas,
rutas, alarmas, tareas,
volumen aplicacién

Sensores Cultivo y

M iabilidad
apas de variabilida Mapa

prescripcion
cultivo, open-data... insumos

Drones, sensores de sueloy

Cuaderno de campo
automatizado

_ . Veracidad
Registro automatizado de

tareas realizadas por la
magquinaria

Mapas de
Rendimiento

Prediccion de
cosecha

Monitores de rendimiento
inteligentes
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JD 6320
PREMIUM

De Fernando Artillo Guimera

IOHN DEERF

Posicion actual
Ver posicion actual en
*) el mapa

Rutas diarias

v Capas activas Informacion del vehiculo JD 6320 PREMIUM @ ey

X3

Estado Vibracion Rumbo Velocidad

A

@ /D 6320 PREMIUM Q00®0Q x JOHN DEERF " . ° @ -
Conectado, trabajando @ 14.14 150.2 @ 6.7 km/h

@ Ruta de D 6320 PREMIUM (12/11/.. Q@ O @ Q x JD 6320 PREMIUM
Ruta en fecha

(De Fernando Artillo Guit  lidad GPS Sensor1 Sensor 2 Sensor 3

= Informes de vehiculos Jay 1

7D % % o

lu. ma.mi. ju. vi. sa. do.

1h 50 min 1h 38 min 1421 m Oom Oom
Motor encendido En movimiento Trabajo Transporte Remolcado
I Trabajo Superficie total Rto superficial @
1h 38 min 0.00 ha 1.87 ha/h
Transporte Trabajada
0hOmin 343 ha
89 %
| Remolcado - fectivo ©
e iempo efectivo
0h0min P
Parado
0 h12min
i= Lista & 8 ®© u.
Mostrar 10 4 registros Buscar.
4 Estado v Fecha |F 4 Duracién # Actividad 4 Cliente 4 Explotacion 4 Parcela 4 Nombre 4 Superficie 4 Operador 4 Productos
12denov.  1h50 min Labores Fernando Almazarron Fuera de Auto D 6320 0.00 ha
de 2019 Artillo parcela PREMIUM
7:56 Guimera

Mostrando registros del 1al 1 de un total de 1 registros «—Anterior 1 Siguiente —
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Vehiculos e Insights y analisis

implementos en predictivo de
tiempo real vehiculos y
parcelas

Posicion en tiempo real e
histdrico de rutas

10/rpm sensores
informacion CAN
Activity-Field-Task reportes
Alarmas:

v Mantenimiento (hour/km),
v Geofencing,

v' Contacto ON/OFF,
v Pérdida de cobertura
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informe productividad

Hoy Semana Mes Afio cuando ha trabajado

Horas Totales Vehiculo

532..

Horas acumuladas ultimo mes

82..58..

Horas hasta el préximo mantenimiento

todavia no se han configurado alarmas de
mantenimiento para este vehiculo

trabajando 6 Ohoras33min

70% % trabajando en transporte 3horas 1min

e vehiculo parado 22horas 25min

Lo, % siendo remolcado 3 horas Imin

superficie trabajada 2 7 9 - 8ha

26+ ' % distancia trabajada 6 9 gKm

velocidad media trabajo 1 1 - 5 9 Km/h
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ISOBUS ¢

Conectividad ISOBUS & CanBus

Status Sensor 1 Speed

& [ off ) ® 8.5 km/h
GPS Fix Engine speed Motor load
@ 866rpm () 13 %
Coolant level Product rate Product rate commanded
§ 100 % O 150 kg/ha O 150 kg/ha

Implementos y conectividad
a través de electrovalvulas

Datos de Aplicacion (kg/ha)

Datos de Prescripcion

Consumo de combustible
Revoluciones Motor

Temperatura Aceite

Filtros



Identificacion automatica de implementos

Emparejamiento automatico con
Linkerbox cuando se usa el
implemento

Conectividad Bluetooth (BLE)

Cualquier tipo de implemento

Robusto y diseifliado para
la agricultura
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Conectividad directa de actuadores Toma de decisiones en tiempo real con aperos
Envio de datos a la nube y control para VRA Sistema de coordinacion y reemplazo averias




Farms

Datos de tareas y Teledeteccion desde
cultivos detalladas por satélites y UAVs
parcelas

Registro automatizado de tareas
realizadas por la maquinaria en el
interior de las parcelas y explotaciones

Definir limites de parcela multi-
formato .shp, .kml, .tif, .kmz

Predicciones meteoroldgicas
. integradas




Control de operaciones

Operatividad en tiempo real

Estado de las operaciones: estado vehiculo, velocidad, estado de los sensores

Envio ordenes a los implementos/vehiculos

Simulacion del sistema previo ala orden real




Monitorizacion del rendimiento en tiempo real
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Visualizacidn avanzada de datos de cosecha:

Datos de rendimiento cada 4 segundos.
Informacién INTEROPERABLE
Numero de arboles vibrados

Control implementos (paraguas, podadoras,

trituradoras...)




Mapas de Prescripcion y Aplicacion

iFaros .

Binsensee Nord
Year

- 2019 +

Field

BinsenseeNord_Agroforst 4

Tasks

Fertilizer application

Auto FE 500Vario

Auto FE 500Vario

Auto FE 500Vario

Auto FE 500Vario

v Active layers Auto FE 500Vario

33 .
Fertilizer application FE 5 Nitrogen 4 Auto FE 500Vario
@ Task Fertilizer application FE ... 0OO0®Q 500Vario 4 Maximum 200.00 Auto FE 500Vario
DateNov4,20" 3 Minimum150.00 Fertilizer application F..
Activity Fertilizera 5 Average 187.09
Activity type - 1 Stand. dev.14.20
0 - Download
. .z ope .z
Prescripcion de fertilizacion N

Recomendaciones de riego Descargable

y compatible



Monitorizacion de cultivos mediante teledeteccion

>32 imagenes actuables por campana



Reconstruccion 3D de cultivos

Sistema escalable para un gran numero de explotaciones
Algoritmos avanzados de ML y DL para analisis de imagenes



Reconstruccion 3D




Valor a través de...

Gestion y control de operaciones y productividad

Trazabilidad en la cadena alimentaria

Analisis maquinaria almendro y mantenimiento predictivo

Alta capacidad para aumentar la sinergia y la colaboracion entre
empresas. Ecosistema Digital.

Capacidad para desarrollar y liderar una linea de trabajo cooperativa
para crear huevos modelos de toma de decisiones basados en la
agricultura digital.
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Gracias por su atencion



